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Strona 2-2

Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny

Vacon

2.1 Informacje ogdine

Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny pozwala na
wybranie dwu réznych miejsca sterowania. Zrédta
zadawanych dla
sterowania sa programowalne. Zrédto sygnatéw

czestotliwosci

tych miejsc

sterujgcych wybiera si¢ wej$ciem cyfrowym DIB6.

Aplikacje sterowania lokalny/ zdalny wybiera sie

22

Potencjometr
zadawania

w Grupie 0 nadajac parametrowi 0.1 warto$¢ 3.

Wejscia/wyjscia sterujace

Podstawowe potaczenia wej$é i wyj$é pokazano na
rysunku 2.2-1. Schemat logiczny sygnatéw sterujgcych
przedstawia rysunek 2.3-1. Programowanie zaciskéw
WE/WY opisano w czeéci 2.5, "Parametry specjalne".

Zacisk| Sygnat Opis
]— — 1 [+10V_| Wyjécie napiecia zadajgcego Napigcie dla potencjometru itd.
2| U+ | Wejécie analogowe, napigciowe Zrédto B zadawania czestotliwosci, zakres 0 — 10V
| —_ — — (programowaine) pradu statego
|_ _____ 3| GND | Masa WE/Wy Masa dla Zrédta zadajacego i elementéw sterowania
Zdalne zrédto —  —| 4| L+ | wejécie analogowe, pradowe . . e
zadawania s = (programowalne) Zrbdto A zadawania czestotliwosci, zakres 0 — 20 mA
0(4) - 20mA - Py — - — — -
6 | +24V | Wyjscie napiecia sterowania Napigcie dla przetacznikéw, etc. maksimum 0.1 A
Sterowanie zdalne 7 | GND | Masa We/WY Masa dla Zrédta zadajacego i elementéw sterowania
24V 504 R
Zrédto A: Start do przodu .
— | _/— — — — 8| DIAt (programowalny) Zestyk zamkniety = start do przodu
'—/ ————— 9 | DIA2 | Zrédto A: start do tytu Zestyk zamknigty = start do tytu
10| DIA3 Kasowanie usterki Zestyk zamkniety = kasowanie usterki
I_/ _____ (programowalny) Zestyk otwarty = brak dziatania
Sterowanie zdalne masa 11| CMA | Zacisk wspodiny dla DIA1 — DIA3 | Dotaczy¢ do masy lub +24 V
12 | +24 V| Wyjéciowe napiecie sterowania |Napiecie dla przetgcznikéw, etc. maksimum 0.1 A
I_ - - : 13 | GND | Masa WE/Wy Masa dla Zrédta zadajacego i elementéw sterowania
[ Zrodto B: Start do przodu )
l ~ _ _ | __ _| 14| DB4 (programowalny) Zestyk zamkniety = start do przodu
| Zrodto B: Start do tytu .
I_/l —_— _| — —| 15| DIBS (programowalny) Zestyk zamkniety = start do tytu
L L, Zestyk otwarty = aktywne Zrédto A
|—/_ - ‘I‘ — — 16| DIBG | Wybdr zrédta A/B Zestyk zamknigty = aktywne Zrédto B
| I— — 17 | CMB | Zacisk wspodlny dla DIB4 — DIB6 |Dotaczy¢ do masy lub +24 V
l l 18| Lo+ Czestotliwos¢ wyjsciowa Programowlane (parametr 3.1)
19 | Wyjécie analogowe zakres 0-20 mA/RL max. 500 Q)
READY | o —
| 20 | po1 Wyijscie cyfrowe Programowalne (parametr 3.6)
I~ —®_ | Sygnat gotowosci READY Otwarty kolektor, | < 50 mA, U < 48 V DC.
| | 21| RO1 7
RUN —| 22 | RO1 Wyjscie przekaznikowe 1 Programowalne (parametr 3.7)
L _@_ _ _ _loalrot L1 Sygnat pracy RUN
USTERKA 24 | Ro2 7 e -
20 — — — — —| 25| RO2 Wyjscie pl’ZGkaZI’\.IkOWG 2 | programowalne (parametr 3.8)
VAC __ __ _B_ _1 %6 Ro2 L Sygnat usterki FAULT
N

Rysunek 2.2-1

lokalny/ zdalny.

Fabryczne podigczenie listwy zaciskowej przy zastosowaniu aplikacji sterowania
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Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-3

2.3 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych

Parametry podstawowe

Grupa 1

1. 5 Wybér zrédta zadawania z miejsca A

= |— 1. 6 Wybor zrédta zadawania z miejsca B
| = 1
| - i :
Sygnat zadany i
analogowy |
Ujp+ P
P ol
/ — A
® M AB I Wewnetrzny
[P H i wzorzec
in* P | czestotliwosci
- i
—
| T
MO—
W gore |
Potencjo- H
metr silnika 11 I
W dét
DIA1 Wewnetrzny
P
@ —Pracar Programowalna — star/stop
DIA2 w przod logika rozruchu/
A Praca wstecz | zatrzymania o//o—>
@ |~ |inawrotu, miejsce A o)
Wewnetrzny sygnat
P pracy wstecz
DIB4
Praca____ | Programowalna logika _(/l/o—>
w przod rozruchu /zatrzymania
B |DIB5 Praca wstecz i nawrotu, miejsce B AB
DiB6 i
@t — e Wewnetrzne kasowanie
Wybor miejsca A/B usterki
DIAS Wejscie kasowania usterki 21 .
@
—-—- =liniasteryjgca
— cliniasygnatu UD012K02

Figure 2.3-1 Schemat logiczny sygnatéw sterujacych aplikacji sterowania lokalny/ zdalny. Pokazane
pozycje przetgcznikow odpowiadajg ustawieniom fabrycznym.
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Strona 2-4 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

2.4 Parametry podstawowe, Grupa 1
2.4.1 Tablica parametréw

Kod | Parametr Zakres Krok | Fabryczne | Opis Strona
1.1 | Czestotliwo$¢ minimalna 0—fmax 1Hz 0 Hz 2-5
1.2 | Czestotliwo$¢ maksymalna |fmin—120/500 Hz| 1 Hx 50 Hz *) 2-5
1.3 | Czas przyspieszania 1 0,1-3000,0 s 0,1s 30s Czas od f, (1.1) do frx (1.2) 2-5
1.4 | Czas hamownia 1 0,1-3000,0 s Czas 0d fmay (1.2) do i (1.1) 2-5

0 = Wej. analog. napieciowe (zac. 2)
1 = Wej. analog. pradowe (zac. 4) 2-5
1.5 | Zrédio A: sygnat 0-4 1 1 2 = Zadawanie z panelu sterow.

zadajacy 3 = Sygnat z wewn. potenc. silnika

4 = Sygnat z wewn. potenc. silnika
zerow. przy zatrzymaniu przemiennia

0 = Wej. analog. napieciowe (zac. 2)
. 1 = Wej. analog. pradowe (zac. 4)
1.6 | £rédto B: sygnat 0-4 1 0 2 = Zadawnie z panelu sterow. 2-5

zadajacy 3 = Sygnat z wewn. potenc. silnika
4 = Sygnat z wewn. potenc. silnika
zerow. przy zatrzymaniu przetwor.
Oraniczenie warto$ci 0,1-2,5 Ograniczenie przadu wyj$cowego ***| 2.5
17 pradu © Xl or 0,1A 1.5 Xler | przemiennika czestotliwosci [A]
0 = Liniowa
Wybor charakterystyki 1 0 2-5
18| 02 1 = Kwadratowa
2 = Programowalna char. U/f
0 = Brak
1.9 izacj 0-1 1 0 2.7
Optymalizacja U/t 1 = Autoamtyczne zwigkszenie
momentu obrotowego
230V Rodzina Vacon CX/CXL2
180.680 V 400V | Rodzina Vacon CX/CXL/CXS4 27
1.10| Nominaine napigcie silnika v 500V | Rodzina Vacon CX/CXL/CXS5

690 V Rodzina Vacon CX6

1.11 | Czestotliwosé 30-500 Hz 1 Hz 50 Hz  |f, z tabliczki znamionowej silnika 27
nominalna silnika
1-20000 1 1420 obr/ S . Lo i
1.12 | Obroty nominaine silnika obrfmin obrmin min*) n, z tabliczki znamionowej silnika 2-7
1.13 | Nominalny prad snnika 2,5 xl o 0.1A INgr I, z tabliczki znamionowej silnika 2-7
208-240 230 V Rodzina Vacon CX/CXL2 27
380—440 400 V Rodzina Vacon CX/CXL/CXS4
1.14 | Napiecie zasilania 380-500 500 V Rodzina Vacon CX/CXL/CXS5
525-690 690 V Rodzina Vacon CX6
Widzialno$¢ parametréw: 27
1.15 | Ukrywanie parametréw 01 1 0 0 = widoczne sa wszystkie grupy
1 = widoczna tylko grupa 1
S Uniemozliwia zmiany parametru:
Blokada mozliwosci PR
1.16 Zmiany parametréw 0-1 1 0 0 = zmiany dozowolone 2.7

1 = zmiany niedozwolone

Tabela 2.4-1 Podstawowe parametry z grupy 1

Uwaga! = Warto$é parametru mozna zmienié *) Jesli parametr 1.2 > czestotliwosci synchronicznej silnika,

jedynie po zatrzymaniu przemien- sprawdzi¢ przydatno$¢ systemu napedu dla silnika.
nika CZQSfOﬂiWOéCi Wybieranie zakresu 120/500 Hz opisano na stronie 5-5.

Warto$¢ domysina dla czterobiegunowego silnika i prze-
miennika czestotliwosci o standardowych parametrach.

***) Do wielkosci M10, dla wigkszych jednostek - idywidualnie
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Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-5

2.4.2 Opis parametrow grupy 1

1.1,1.2

1.3,1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

Czestotliwo$¢ minimalna/maksymalna
Okreéla zakres czgstotliwo$ci wyjéciowej przemiennika czestotliwosci.

Domyslnie maksymalna warto$¢ paramertéw 1.1 i 1.2 wynosi 120 Hz. Ustawiajac warto$¢ parametru
1.2 na 120 Hz podczas gdy przemiennik jest zatrzymany (wskaznik RUN" nie $wieci) zmieniamy
maksymalny zakres parametréw 1.1, 1.2 na 500 Hz. Réwnocze$nie zmieniamy rozdzielczo$¢é
zadawania z panelu sterujgcego z 0,01 Hz na 0,1 Hz.

Ponowna zmiana gérnej granicy zakresu czestotliwo$ci z 500 Hz na 120 Hz jest mozliwa przez
ustawienie wartoéci parametru 1.2 na warto$¢ 119 Hz przy zatrzymanym przemienniku.

Czas przyspieszania 1, czas hamowania 1:

Granice te dotyczg czasu potrzebnego do zmiany czestotliwo$ci wyjéciowej z zadanej wartoéci
minimalnej (parametr 1.1) do warto$ci maksymalnej (parametr 1.2). Czasy przyspieszania/
op6zniania mozna zredukowa¢ za posrednictwem swobodnie programowalnego wej$cia
analogowego. Patrz parametr 2.18 oraz 2.19.

Zrédto A: sygnat zadajacy

0 Analogowe napieciowe zrédto zadajace z zaciskéw 2 - 3, np. z potencjometru.

1 Analogowe pradowe zrédto zadajgce z zaciskdw 4 - 5, np. z przetwornika.

2 Panel sterowania jest zrédtem zadajacym ustawienia ze strony wartoéci zadanych (REF),
patrz rozdziat 7.5 w Instrukcji Obstugi.

3 Warto$é zadawana zmienia si¢ wraz ze zmiang wejéciowych sygnatéw cyfrowych DIA2
oraz DIAS:

- zestyk w DIA2 zamkniety = czestotliwo$é zadawana wzrasta
- zestyk w DIA3 zamkniety = czestotliwo$¢é zadawana maleje
Predko$¢ zmian sygnatu zadawanego mozna ustawi¢ parametrem 2.3.

4 Tak samo jak w punkcie 3, ale wielko$é zadawana ustawiana jest na czestotliwo$ci
minimalnej (parametr 2.14 lub parametr 1.1 jesli parametr 2.15 = 0) po kazdorazowym
zatrzymaniu przemiennika czestotliwoéci. Jesli warto$é parametru 1.5 ustawiona jest
na 3 lub 4, warto$¢ parametru 2.1 jest automatycznie ustawiana na 4, a warto$¢
parametru 2.2 jest automatycznie ustawiana na 10.

Zrédto B: sygnat zadajacy
Patrz warto$¢ parametru 1.5.
Ograniczenie wartosci pradu

Przy pomocy tego parametru ustala si¢ chwilowg maksymalng warto$¢ pradu wyjéciowego
przemiennika czestotliwo$ci. Limit powyzszy mozna ustawié¢ nizej przy pomocy swobodnie
programowalnego wejéciowego sygnatu analogowego patrz parametry 2.18 i 2.19.

Wyb6ér charakterystyki U/f

Liniowa: Napiecie silnika zmienia sie liniowo wraz ze zmiang czestotliwo$ci powodujac
tym samym utrzymanie statego strumienia magnetycznego w zakresie od

0 czestotliwoéci 0 Hz do punktu ostabienia pola (par. 6.3), w ktérym to napiecie
doprowadzone do silnika posiada warto$§¢ znamionowg co wyjasnia rysunek
2.4-1. Liniowa zalezno$é stosunku U/f jest wykorzystywana w uktadach
napedowych charakteryzujgcych sie¢ statym momentem obcigzenia
w funkcji predkosci obrotowe;j.

Ustawione fabrycznie parametry winny by¢ zmieniane jedynie w razie
koniecznosci wzglednie w zastosowaniach specjalnych.
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Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny

Vacon

Kwadratowa:

1

Programo-
walna
charaktery-
styka U/f

2

Napiecie silnika zmienia sie z kwadratem czestotliwoséci w zakresie od czestotliwosci

0 az do punktu ostabienia pola (par. 6.3) w ktérym

to napigcie doprowadzone do

silnika posiada warto$¢ maksymalng co wyjasnia rysunek 2.4-1.

W zakresie ponizej punktu ostabienia pola silnik pracuje z niedomagnesowaniem,
co powoduje ze hatas elektromechaniczny oraz moment rozwijany przez silnik sg
mniejsze. Kwadratowa zalezno$¢ stosunku U/f jest wykorzystywana w uktadach
napedowych charakteryzujacych sie momentem zmieniajacym sie w funkcji kwadratu
predkosci obrotowej, na przyktad w uktadach napedowych wentylatoréw i pomp

ods$rodkowych.

AUV

Domyélnie: napigcie

Par. 6.4 | Znamionowe silnika

Liniowa

Punkt ostabiania
pola

Domyéinie:
s ne:

/

T
silnika

f[Hz]

T
Par. 6.3

UDD12K07

Rysunek 2.4-1 Liniowa i kwadratowa charakterystyka U/f.

W charakterystyce U/f mozna zaprogramowaé
zaprogramowania opisano w

rozdziale 2.5-2. Z programowalnej

trzy punkty. Parametry do
cha-

charakterystyki U/f mozna korzystaé, jesli inne ustawienia nie spetniaja potrzeb

aplikaciji. Patrz rysunek 2.4-2.

| Domysinie: 77
Napiecie znamionowe silnika

Un -
Par. 6. 4

Par. 6.6

Punkt ostabienia pola

Domyéinie:
(Dom. 10%) C‘Zeéow:mosé znamionowa
siinika
Par. 6.7
(Dom. 1.3%) / flHz]
Par. 6.3
rDa(gn?55 Ha) UD012K08

Rysunek 2.4-2 Programowalna charakterystyka U/f.
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Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-7

1.9 Optymalizacja U/f

Napiecie doprowadzane do silnika zmienia si¢ samoczynnie powodujac
Automatyczne  mozliwosé rozwijania przez silnik maksymalnego momentu w czasie startu
zwigkszanie j przy pracy z niskimi czestotliwosciami. Wzrost napiecia zalezy od typu
momentu silnika podtaczonego do przemiennika jak réwniez od jego mocy.
obrotowego Automatyczne forsowanie momentu znajduje zastosowanie w przypadkach, gdy
mamy do czynienia z duzymi statycznymi momentami oporowymi na przyktad przy
UWAGA! napedach przeno$nikéw tasmowych.

W przypadku, gdy silnik pracuje w sposéb ciagty przy niskich czestotliwosciach
it z duzym obcigzeniem istnieje mozliwo$¢ przegrzania silnika z powodu

niewystarczajgcego chtodzenia wtasnego. W takich wypadkach musi by¢
zastosowany uktad kontroli temperatury silnika oraz obcy system chtodzenia.

1.10 Napiecie znamionowe silnika

W parametrze tym nalezy wpisa¢ warto$¢ napigcia znamionowego silnika, znajdujacego sie na
jego tabliczce znamionowej. Ustawienie tego parametru powoduje, ze warto$é napiecia
doprowadzonego do silnika w punkcie ostabienia pola wzbudzenia, wynosi 100% napiecia
nominalnego silnika.

Uwaga! W przypadku gdy napiecie silnika jest nizsze od napiecia nominalnego sieci, nalezy
upewni¢ sie czy izolacja uzwojen silnika odpowiada tej wysokos$ci napiecia.

1.1 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika

Nalezy wpisa¢ wartoé¢ czestotliwosci nominalnej silnika, znajdujgcej sie na jego tabliczce
znamionowej. Wprowadzenie tego parametru powoduje samoczynne ustawienie punktu
ostabienia pola magnetycznego na takg warto$¢.

1.12 Predkos$¢ znamionowa silnika
W parametrze tym nalezy wpisa¢ warto$¢ predkosci obrotowej nominalnej silnika,
znajdujgcej sie na jego tabliczce znamionowe;j.

1.13 Prad znamionowy silnika (I )

W parametrze tym nalezy wpisa¢ warto§¢ znamionowa pradu silnika znajdujaca si¢ na jego
tabliczce znamionowej. Warto$¢ ta stanowi warto$¢ odniesienia dla funkcji zabezpieczen
wewnetrznych silnika w przemienniku czestotliwo$ci.

1.14 Napiecie zasilajace

W parametrze tym nalezy wpisa¢ nominalne napiecie zasilajace przemiennik czestotliwo$ci.
Mozliwe do wprowadzenia wielko$ci napigé dla typéw przemiennikéw cze-stotliwosci
CX/CXL/CXS2, CX/CXL/CXS4 CX/CXL/CXS5 oraz CX6 okreslone zostaty w tabeli 2.4-1.

1.15 Ukrywanie parametrow

Okresla, ktére grupy parametréw sg dostepne:

0 = widoczne sg wszystkie grupy parametrow
1 = widoczna jest tylko grupa 1

1. 16 Blokada mozliwo$ci zmiany parametrow
Okreéla mozliwo$¢ zmian warto$ci parametréow:

0 = zmiana parametru dozwolona
1 = zmiana parametru zabroniona

Jesli musisz ustawi¢ wigcej funkcji Aplikacji sterowania lokalny/zdalny patrz rozdziat 2.5, nastawy parametréw
grupy 2-8.
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Strona 2-8 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

2.5 Parametry specjalne, Grupy 2—8

2.5.1 Tabele parametrow, Grupa 2, parametry sygnatu wejSciowego

Kod |Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
DIA1 DIA2
0 = Start do przodu | Start do tytu
21 Zrodto A: wybér sygnatéw 04 1 o 1 = Start/stop Nawrét 015
. logicznych Start/Stop 2 = Start/stop Zezwolenie pracy
3 = Impils startu Impuls zatrzymania
4 = Start do przodu | Pot. silnika do géry
0 = Nie uzywany
1 = Usterka zewnetrzna, zamyka zestyk
2 = Usterka zewnetrzna, otwiera zestyk
3 = Zezwolenie na prace
4 = Wybo6r czasu przyspieszania/hamowania
2.2 | Funkcja DIA3 0-10 1 7 5 = Nawrét (jesli par. 2.1=3) 2-16
(zacisk 10) 6 = Predkos$¢ petzania
7 = Kasowanie usterki
8 = Zakaz przyspieszania’lhamowania
9 = Polecenie hamowania pragdem statym
10 = Potencjometr silnika w dot
2.3 |Zakres sygnatu U 0-1 1 0 0=0-10v ) 2.17
" 1 = Zakres ustawiany przez uzytkownika
Min. warto$¢ U,
24 | uzytkownika 0-100% 0,01% 0,00% 2-17
Maks. warto$¢ U_ -
25 in - -
- uzytkownika 0-100% 0,01% | 100,00% 2-17
. 0 = Nie zanegowany
2.6 |Negacja sygnatu U, 0-1 1 0 1 = Zanegowany 2-18
Stata czasowa filtracji N "
2.7 sygnatu U 0-10,00s | 0,01 s 0,10 s 0 = Bez filtracji 2-18
0=0-20 mA
2.8 |Zakres sygnatow | 0-2 1 0 1=4-2-mA 2-19
2 = Zakres ustawiony przez uzytkownika
Min. warto$¢ | - 100 o o R
29 |3 tkownika” 0-100% | 0,01% 0% 2-19
Maks. warto$¢ |, -
210 |_ uzytkownika 0-100% 0,01% 100% 2-19
Negacja sygnatu |, 0 = Nie zanegowany
2.11 0-1 1 0 1 - Zanegowany 2-19
Stata czasowa filtracji 0 = Bez filtracji
212 sygnatu | 0,01-10s | 0,01 s 0,10 s 2-19
DIB4 DIB5
) 0 = Start do przodu | Start do tytu
2.13 |Zrédta B: wybor sygnatéw 0-3 1 0 1 =Start/stop Nawrét 2-20
Start/Stop 2 = Start/stop Zezwolenie pracy
3 = Impuls startu Impuls zatrzymania
Skalowanie zrédta zadajacegol Wybiera czestotliwo$¢ odpowiadajaca
214 I ana minimalng warto$¢ sygn. O-par2.15| 1Hz 0 Hz minimalnej warto$ci sygnatu zadajacego 2-20
Skalowanie zrédta zadajacego Wybiera czestotliwo$é odpowiadajaca
215 o maksymalng wartogé 0f . (1.2)| 1Hz 0 Hz maksymalnej wartoéci sygnatu zadajgcego | 2-20
sygnatu 0 = skalowanie wytgczone
> 0 - wybrana warto$¢ maksymalna
Skalowanie zrédta zadajacego Wybi ez .
o o ybiera czestotliwo$¢ odpowiadajacag
2.16 | B minimalng warto$¢ O-par. 2.17| 1 Hz 0 Hz maksymalnej wartosci sygnafu zadajacego 2-20
sygnatu
Skalowanie zrédfa zadajacego Wybiera czestotliwo$é odpowiadajaca
217 |g maksymalng warto$é 0-f .. (1.2)| 1Hz 0 Hz maksymalnej wartoéci sygnatu zadajgcego | 2-20
sygnatu 0 = skalowanie wytaczone
> 0 - wybrana warto$¢ maksymalna

Uwaga! = Warto$¢ parametru mozna zmienié jedynie po zatrzymaniu przemiennika czestotliwo$ci.

(dalszy ciag)

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 35
00 — 789 Warszawa



Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-9
Kod |Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
Swobodnie programowalne 0 = Nie uzywane
2.18 | wejscie analogowe, 0-2 1 0 1 = Uin (analogowe wejscie napigciowe) |2-20
wybér sygnatu 2 = lin (analogowe wejécie pradowe)
0 = Nie uzywane
1 = Ograniczona warto$¢ pradu (parametr 1.7) | 2-20
2 = Ogranicza warto$¢ pradu przy
Swobodnie programowalne hamowaniu prgdem statym
2.19 | wejscie analogowe, 0-4 1 0 3 = Ogranicza czas przyspeiszania
wybér funkciji oraz opézniania
4 = Ogranicza wartoéci nadzorowanego
momentu obrotowego
Szybko$¢ zmian na 0,1-2000
2.20 potencjometrze silnika Hz/s 0.1 Hz/s| 10,0 Hz/s 2-22
Grupa 3, parametry wyj$ciowe i nadzorowane
Kod |Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
0 = Nie uzywane Skala 100%
1 = Czestotliwos¢ wyj, (0—fmax)
2 = Predko. obrot. silnika(0—predk. maks.)
Funkcje wyjécia 3 = Wart. prgdu wyjs. (0-2,0 Xlncr)
3.1 | analogowego 0-7 1 1 4 =Moment obr. siln  (0-2 XTasi) 2-22
5 = Moc silnika (0—2 XPusi)
6 = Napigcie silnika  (0-100% Unsi)
7 = Nap. na szynie  (0-1000 V) DC
Czas filtracji wyj$cia
3.2 analogowego 0-10's 0,1s 10s 2-22
Negacja wyjécia 0 = Nie zanegowany
33 analogowego 0-1 1 0 1 = Zanegowany 2-22
3.4 | Minimum na wyjsciu 0=0mA
analogowego 01 1 0 1=4mA 2-22
3.5 |Skala wyjécia analogowego | 10-1000% 1% 100% 2-23
0 = Nie uzywane
1 =Gotowo$¢
2 = Praca
3 = Usterka
4 = Negacja usterki
5 = Ostrzezenie o przegrzaniu przemiennia
czestotliwosci
6 = Zewnetrzna usterka lub ostrzezenie
7 = Ostrzezenie lub usterka zrédta zadawania
8 = Ostrzezenie
9 = Nawrét
10 = Wybrana predk$¢ petzania
11 = Osiagnieto zadang predkosé
12 = Aktywny regulator silnika
3.6 |Funkcje wyjscia cyfrowego 0-21 1 1 13 = Kontrola wyjéciowej czestotliwosci 2-23
granicznej 1
14 = Kontrola wyj$ciowej czestotliwosci
granicznej 2
15 = Kontrola granicznego momentu
obrotowego
16 = Kontrola granicznej warto$ci zadawania
17 = Sterowanie hamulcem zewnetrznym
18 = Sterowanie z zaciskéw WE/WY
19 = Kontrola granicznej temperatury
przemiennika czestotliwosci
20 = Niepozadany kierunek obrotow
21 = Zanegowany sterowaniem hamulcem
zewnetrznym

Uwaga! = Warto$¢ parametru mozna zmieni¢ jedynie po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.

KAUKO - METEX

tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20

00 — 789 Warszawa



Strona 2-10 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon
Kod | Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
Funkcje wyjscia
87 | przekaznikowego 1 0-21 1 2 Jak dla paremetru 3.6 2-23
Funkcje wyjécia
38 | przekaznikowego 2 0-21 1 3 Jak dla paremetru 3.6 223
Grani o 0 = Nie ma
3.9 |7 r_annczr;a ;Z"?S“’}"Wf"“kwyl' 02 1 0 1 = Dolna granica 2-24
$ciowa 1, kontrola funkgcji 2 = Gorna granica
Graniczna czestotliwo$¢ wyj-|  O—fmax
$ciowa 2, kontrola wartoéci | (par. 1.2) 0.1 Hz 0 Hz 2-24
Grani totliwosé 0 = Nie ma
e e oot i | 02 1 0 1 = Dolna granica 2-24
wyjéciowa 2, kontrola funkcji 2 = Gérna granica
Graniczna czestotliwo$¢ wyj-|  O—fmax
$ciowa 2, kontrola warto$ci | (par. 1.2) 0.1 Hz 0 Hz 2-24
Grani 0 = Nie ma
313 | Sraniezny ”;0’;‘6’: obro- 0-2 1 0 1 = Dolna granica 2-24
oWy, kontrola funkcji 2 = Gdérna granica
Graniczny moment obrotowy, | 0-200%
3.14 kontrola warto$ci X Tnex 0.1% 100% 2-24
Grani rtosé 216t 0 = Nie ma
3.15 ré‘”.'czna WE "tsclzrf" ka 0-2 1 0 1 = Dolna granica 2-24
zadajacego, kontrola funkcji 2 = Gérna granica
Graniczna warto$¢ zrédta O—fmax
3.16 zadajgcego, kontrola wartoéci | (par. 1.2) 0.1 Hz 0.0 Hz 2-24
Opodznenie wytgczenia
3.17 zewnetrznego hamulca 0-100 s 0,1s 05s 2-25
Opéznienie zataczenia
3.18 | ewnetrznego hamulca 0-100s | O,1s 155 225
Graniczna warto$¢ tempe- 0 = Nie ma
3.19 |ratury przemiennika czesto{ 0-2 1 0 1 = Dolna granica 2-25
tliwosci, kontrola funkcji 2 = Goérna granica
Graniczna temperatura prze-
320 | miennika czestotliwosci -10-+75°C 1°C +40°C 2-25
We/Wy - karta rozszerzeh
3.21 |(opcja) funkcje wyjscia 0-7 1 3 Patrz parametr 3.1 2-22
analogowego
We/Wy - karta rozszerzen
3.22 | (opcja) czas filtracji wyjscia| 0-10's 0,01s 1s Patrz parametr 3.2 2-22
analogowego
We/Wy - karta rozszerzen
3.23 |(opcja) inwersja wyj$cia 0-1 1 Patrz parametr 3.3 2-22
analogowego
We/Wy - karta rozszerzen
3.24 | (opcja) minimum wyjécia 0-1 1 0 Patrz parametr 3.4 2-22
analogowego
We/Wy - karta rozszerzeh
3.25 |(opcja) skala wyjscia 10-1000% 1 100% Patrz parametr 3.5 2-22
analogowego

Uwaga! = Warto$é parametru mozna zmienié jedynie po zatrzymaniu przemiennika czestotliwo$ci.

KAUKO - METEX
ul. Stoneczna 35
00 — 789 Warszawa
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Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-11

Grupa 4, Parametry sterowania napedu

Kod | Parametr Zakres Krok | Fabrycznie| Opis Strona
Nachylenie charakterystyki 0 = Liniowa
41 przyspieszania’lhamowania 1 0-10s | 01s 0s >0 = w ksztaicie litery S 2-26
Nachylenie charakterystyki 0 = Liniowa
42 przyspieszania’lhamowania 2 0-10s 0.1s 0s >0 = w ksztatcie litery S 2-26
4.3 | Czas przyspieszania 2 0,1-3000s 0,1s 10,0 s 2-26
4.4 | Czas opbzniania 2 0,1-3000§ 0,1s 10,0 s 2-26
. 0 = Sterownik rezystora nie uzywany
St k t
4.5 ha(:gleniarezys ora 0-2 1 0 1 = Sterownik rezystora uzywany 2-26
2 = Zewnetrzny sterownik rezystora hamowania
. 0 = Wedtug charakterystyki
4.6 | Funkcja startu 0-1 1 0 1 = Start w biegu 2-26
. . 0 = Wybiegiem
4.7 | Funkcja zatrzymania 0-1 1 0 1 = Wediug charakterystyki 2-26
Warto$¢ pradu przy hamo- | 0,15-1,5
48 | waniu pradem statym xlncr (A) 0.1 0.5 xlncr 2-27
Czas hamowowania pragdem 0 = Hamowanie prgdem statym
4.9 statym do chwili zatrzymania 0-250's | 0,01s 00s wytgczone przy zatrzymywaniu 2-27
Czestotliwo$é rozpoczecia
4.10 | hamowania pragdem statym | 0,1-10 Hz| 0,1 Hz 1,5 Hz 2-28
przy zatrzymywaniu wg
charakterystyki
Czas hamowania prgdem 0 = Hamowanie pradem statym wytgczong
41 statym przy rozruchu 000-25009 0,01's 0,00s przy rozruchu 2-28
Warto$¢ zadana
412 czestotliwosci chwilowej frir—fmax | 0,1 Hz 10 Hz 2-29
Grupa 5, parametry czestotliwosci zabronionych
Kod | Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
Dolna granica zakresu cze-
5.1 stotliwo$ci zabronionych 1, fur—par.5.2| 0,1 Hz 0Hz 2-29
Gorna granica zakresu cze frnim—fmax . .
5.2 stotliwosci zabronionych 1, | (1.1) (1.2) 0,1 Hz 0 Hz 0 = Zabroniony zakres 1 jest wytagczony |2-29
Dolna granica zakresu cze-
5.3 stotliwo$ci zabronionych 2, frin—par.5.4| 0,1 Hz 0 Hz 2-29
Goérna granica zakresu cze fin—fmax . .
5.4 stotliwosci zabronionych 3, | (1.1) (1.2) 0,1 Hz 0 Hz 0 = Zabroniony zakres 2 jest wytaczony |2-29
Dolna granica zakresu cze-
55 | stotliwosci zabronionych 3, frin—par.5.2| 0,1 Hz 0 Hz 2-29
Gérna granica zakresu cze frmin—fmax . .
5.6 stotliwosci zabronionych 3, | (1.1) (1.2) 0,1 Hz 0 Hz 0 = Zabroniony zakres 3 jest wytagczony |2-29

Uwaga! = Warto$¢ parametru mozna zmieni¢ jedynie po zatrzymaniu przemiennika czestotliwosci.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa



Strona 2-12 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

Grupa 6, parametry sterowania silnikiem

Kod |Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
o 0 = Sterowanie czestotliwo$ciowe
6.1 |Tryb sterowania silnika 0-1 1 0 1 - Regulacia preakosci 2-29
6.2 | Czestotliwos¢ przetaczania| 1-16 kHz |0,1 kHz|10/3,6 kHz| Zaleznie od kW 2-29
6.3 | Punkt ostabiania pola 30-5000 Hz| 1 Hz | Par. 1.11 2-29
Napiecie w punkcie 15-200%
64 ostabiania pola XUnsil 1% 100% 2-29

Czestotlowo$é punktu
6.5 |$rodkowego O—fmax 0,1 Hz 0 Hz 2-30
charakterystyki U/f
Napiecie punktu

6.6 |$rodkowego 0-100% | 0,01% 0% Warto$¢ maksymalna parametru 2-30
charakterystyki U/f XUnsil = par. 6.4
0-40%

Napiecie wyjéciowe przy

67 czestotliwosci zerowej XUnsil 0.01% 0% 2-30
- 0 = Regulator nie pracuje
6.8 |Regulator nadnapigciowy 0-1 1 1 1 = Regulator pracuje 2-31
0 = Regulat i j
6.9 |Regulator podnapieciowy 0-1 1 1 eguator nie pracuje 231

1 = Regulator pracuje

Uwaga! = Warto$¢ parametru mozna zmieni¢ jedynie po zatrzymaniu przemiennika czestotliwo$ci.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 35
00 — 789 Warszawa



Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-13

Grupa 7, Zabezpieczenia

Kod |Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona
0 = Brak dziatania
Odpowiedz na usterke 1 = Ostrzezenie
71 | 3r6dta zadawania 0-3 1 0 2 = Usterka, zatrzymanie zgodnie z par. 4.7 2-30
3 = Usterka, zatrzymanie wybiegiem
0 = Brak dziatania
Odpowiedz na usterke 1 = Ostrzezenie
7.2 zewnetrzng 0-3 1 2 2 = Usterka, zatrzymanie zgodnie z par. 4.7 2-30
3 = Usterka, zatrzymanie z wybiegiem
0 = Brak dziatania
7.3 |Kontrola pradu faz silnika 0-2 2 2 o Uatorka ! 231
Zabezpieczenie przed 0 = Brak dziatania
74 | zwarciem doziemnym 0-2 2 2 2 = Usterka 2-31
0 = Brak dziatania
7.5 |Cieplne zabezpieczenie 0-2 1 2 1= Ostrzezileniel 2-31
silnika 2 = Usterka
Cieplne zabezpieczenie
7.6 |silnika, warto$¢ pradu 50-150% | 1,0% 100% 2-32
punktu zatamania X Insi
Cieplne zabezpieczenie
7.7 |silnika, warto$¢ pradu przy | 5,0-150%| 1,0% 45% 2-32
zerowej czestotliwosci X Insi
Cieplna stata czasowa 0,5-300,0 . X Warto$¢ fabryczna ustalana jest na
78 silnika minuty 0,5 min.| 17 min. podstawie znamionowego pradu silnika 2-33
Cieplne zabezpieczenie
7.9 |[silnika, czestotliwosé punktu | 10-500 Hz| 1 Hz 35 Hz 2-33
zatamania
710 |Zabezpieczenie przed 0-2 1 1 ? - %';':zizi'::ﬁg'a 2-34
utykiem 2 = Usterka
Graniczna warto$¢ pradu 50-150%
7.1 utyku X Insi 1,0% 130% 2-34
7.12 |Czas utyku 2,0-120s| 1,0s 15s 2-34
713 Maksymalna czestotliwosé 1t 1 Hz 25 Hz 2.34
utyku
0 = Brak dziatania
7.14 | Zabezpieczenie przed 0-2 1 0 1 Outrresonio. 2-35
niedocigzeniem 2 — Usterka
Zabezpieczenie przed o
7.15 | niedocigzeniem, obszar 10-150% 1,0% 50% 2-35
ostabionego pola XTosi
Zabezpieczenie przed
7.16 | niedociazeniem, obciazenie 5*°‘T‘ 50%| 1 0% 10% 2-35
przy czestotliwoéci zerowej Xlosi
7.17 | Czas niedocigzenia 2-600,0s| 1,0s 20 s 2-36
KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12

ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa



Strona 2-14 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

Grupa 8, parametry automatycznego wznawiania pracy

Kod | Parametr Zakres Krok |Fabrycznie| Opis Strona

8.1 | Automatyczne wznawianie -10 1 0 0 = Nie uzywany 2-36
pracy: ilo$¢ prob

8.2 | Automatyczne wznawianie 1-6000s |1s30s 2-36
pracy: czas préoby

8.3 | Automatyczne wznawianie 0-1 1 0 0 = Wedtug charakterystyki 2-36
pracy: funkcja startu 1 = Start w biegu

8.4 | Automatyczne wznowienie 0-1 1 0 0 = Nie 2-37
po zbyt niskim napigeciu 1 =Tak

8.5 | Automatyczne wznwienie 0-1 1 0 0 = Nie 2-37
po zbyt wysokim napigciu 1 = Tak

8.6 | Automatyczne wznowienie 0-1 1 0 0 = Nie 2-37
po przeciazeniu 1 =Tak

8.7 | Automatyczne wznowienie 0-1 1 0 0 = Nie 2-37
po usterce zrédta zadawania 1 = Tak
Automatyczne wznowienie NG

8.8 |po usterce z powodu zbyt 0-1 1 0 0 _ Nie 2-37
wysokiej temperatury 1= Tak

Tabela 2.5-1 Parametry specjalne, grupy 2-8.
KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12

ul. Stoneczna 35
00 — 789 Warszawa



Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-15

2.5.2 Opis parametréw z grup 2-8

2.1 Wybor sygnatéw cyfrowych startu/stopu

0: DIA 1: zestyk zamkniety = start w przéd
DIA 2: zestyk zamkniety = start do tytu
Patrz rysunek 2.5-1

Doprzodu | Czestotliwos¢  Funkcja zatrzymania (par. 4.7)
wyjsciowa = wybiegiem

Do tylu

DIA1

DIA2

@ UD012K09 é

Rysunek 2.5-1 Start w przéd /start do tytu.

Najwyzszy priorytet ma zawsze pierwszy wybrany kierunek.
Po otwarciu zestyku DIA 1 rozpoczyna sie zmiana kierunku obrotéw.

Jesli rownoczeénie stang si¢ aktywne sygnaty startu w przéd (DIA1) i startu do tytu
(DIA2), wyzszy priorytet ma sygnat startu w przéd (DIAT).

2 @©OO

DIA1: zestyk zamkniety = start zestyk otwarty = stop
DIA2: zestyk zamkniety = do tytu zestyk otwarty = w przéd
Patrz rysunek 2.5-2.

Do przodu | C: 8¢ Funkcja ia (par. 4.7)

wyjéciowa = wybiegiem

Do tylu

DIA1

DIA2

Rysunek 2.5-2 Start, stop, nawrct.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa



Strona 2-16 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

2: DIA1: zestyk zamknigty =start zestyk otwarty = stop
DIA2: zestyk zamkniety = start dozwolony zestyk otwarty = start zabroniony

3: Potaczenie 3 przewodowe (sterowanie impulsowe):

DIA1: zestyk zamknigty =impuls startu

DIA2: zestyk zamkniety =impuls stopu

(DIA3 mozna zaprogramowa¢ jako polecenie pracy do tytu)
Patrz rysunek 2.5-3.

4: DIA1: zestyk zamkniety = start do przodu
DIA2: zestyk zamkniety = warto$¢ zadawana wzrasta (zadajacy potencjometr silni-

ka, parametr 2.1 jest automatycznie ustawiany na war-
to$¢ 4 jesli parametr 1.5 ustawiony jest na warto$¢ 3 lub 4).

Do tytu

DIA2

Do przodu | Czestotliwo$¢ Funkcja zatrzymania Jesliimpulsy start i stop wystapia
wyjsciowa (par. 4.7) = wybiegiem jednoczesnie, impuls stop ma

DIA1 j
Start
N min. 50 ms
UDO12K 11

wigkszy priorytet

Stop

Rysunek 2.5-3 Impuls startu/ impuls stopu.

2. Funkcja DIA3

1: Usterka zewnetrzna,

2: Usterka zewnetrzna,

3: Zezwolenie
na prace

4: Wybér czasu
przysp./op6zn.

5: Nawrét

6: Predkos¢
petzania
7: Kasowanie usterek
8: Zakaz przyspieszania/
hamowania

9: Polecenie hamowania
pradem statym

10: Potencjometr silnika
do dotu

zamykanie zestyku = Usterka wystepuje i silnik jest zatrzymywa-
ny, gdy wejécie jest aktywne (styk zwarty).

otwieranie zestyku = Usterka wystepuje i silnik jest zatrzymywa-
ny, gdy wejécie nie jest aktywne (styk rozwarty).

zestyk otwarty = Start silnika zabroniony.
zestyk zamkniety = Start silnika zabroniony.
zestyk otwarty = Wybér czasu przyspieszania/hamowania 1.
zestyk zamknigty = Wybor czasu przyspieszania/hamowania 2.
zestyk otwarty = Praca do przodu || Moze stuzyé do zmiany
zestyk zamknigty = Praca do tytu kierunku jesli parametr 2.1
ma warto$é 3.

zestyk zamkniety = Jako Zrédto zadawania czestotliwosci

jest wybierana predko$é petzania.
zestyk zamkniety = Kasowanie wszystkich usterek.

= Przyspieszanie i hamowanie jest przery-

zestyk zamknigty wane az do czasu otwarcia styku.
zestyk zamkniety = W trybie zatrzymywania, hamowanie

statopradowe dziata do czasu otwarcia
zestyku (rys. 2.5-4).Warto$¢ pradu ha-
mowania okres$la parametr 4.8.

zestyk zamkniety = Warto$¢ zadawana maleje do czasu
otwarcia zestyku

KAUKO - METEX
ul. Stoneczna 35
00-789 Warszawa

tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12



Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-17

A

Czestotliwosé
wyjéciowa

Par. 4. 10
7

PRACA
STOP UDO012K32

a) DIA3 jako wejScie polecenia hamowania pradem statym;
zatrzymanie wedfug charakterystyki

A
Czestotliwos¢
wyjsciowa

]

DIA3
PRACA I
STOP UDO012K32

b) DIA3 jako wejscie polecenia hamowania pradem statym;
Zzatrzymanie wybiegiem

Rysunek 2.5-4 DIA3 jako wejécie polecenia hamowania pradem statym:
a) Tryb zatrzymywania = wedfug charakterystyki,
b) Tryb zatrzymywania = wybiegiem
2.3 Zakres sygnatu U,

0 = Zakres sygnatéw 0 - 10 V

1 = Zakres ustawiany przez uzytkownika od minimalnej warto$ci ustawianej
przez uzytkownika (parametr 2.4) do maksymalnej warto$ci ustawianej
przez uzytkownika (parametr 2.5)

Minimalna/maksymalna, ustawiana przez uzytkownika warto$¢ U,
Korzystajac z tych parametréw mozna ustawi¢ dowolny zakres warto$ci sygnatu
wejsciowego U._, mieszczacy sie w przedziale 0-10 V.

in’

L
o a

Warto$¢ minimalna: Ustawi¢ sygnat U, na minimalny poziom, wybra¢
parametr 2.4 i nacisna¢ przycisk Enter.

Warto$¢ maksymalna: Ustawi¢ sygnat U, na maksymalny poziom, wybra¢
parametr 2.5 i nacisna¢ przycisk Enter.

UWAGA! Wartosci parametréw mozna ustawi¢ tylko w opisany tu sposéb (nie za$ za posred-
nictwem przyciskéw ze strzatkg w gére/ w dét).

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa



Strona 2-18 Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Vacon

2.6 Negacja sygnatu U,

U, jest sygnatem zadajgcym cze- %es,sct%‘\)vv;oéé
stotliwo$¢ z miejsca B, parametr

1.6 = 1 (fabrycznie).
Par2.17 = - - - - - - m - e -
Jedli parametr 2.6 = 0, sygnat ana-
logowy U, nie jest negowany.

par. 2.3 =1

Par2.16 ¥----- Uin = uzytkownika

Uin
(zac. 2)

[ - W

) - 0 Par. 2.4 Par. 2.5 10V
Rysunek 2.5-5 Brak inwersji upot2K27

sygnatu U, .

Jeédli parametr 2.6 = 1, sygnat

analogowy U, jest negowany. Gaestotimoss

Maks. sygnatu analogowego U, =
minimalnej ustawionej predkosci

Min. sygn. analog. U, = maksymaln. Par 217 ]Q -- - T .
ustawionej predkosci

|
par.p.3 =1

Uin = uzytkownika
Par.2.16 + - -~ - in Fuzownia N N

UD012K26

Rysunek 2.5-6 Inwersja sygnatu U,

2.7 Stata czasowa filtracji sygnatu U,

Odfiltrowanie zaktécen w wejsciowym %
sygnale analogowym U, .

Sygnat nie filtrowany

Duza stata czasowa powoduje wydtu-
Zenie czasu reakcji urzadzenia na
regulacje.

Patrz rysunek 2.5-7.

100% --

Sygnal filtrowany
63% - - o

t[s]
‘ Par. 2.7
Rysunek 2.5-7 Filtrowanie sygnatu U,,. ‘ ’ uporaar
KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12

ul. Stoneczna 35
00-789 Warszawa
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2.8 Zakres sygnatu na wejsciu
analogowym |,
0=0—20 mA »
A Czestotliwosc
1=4—20 mA wyjsciowa

2 = zakres sygnatéw stawianych
przez uzytkownika

Patrz rysunek 2.5-8.

Par2.15 1------——-——~——————— - - ——
.. par.2.8=2
2.9 Minimalna/maksymalna, lin = uzytkownika
2.10 ustawiana przez uzytkownika \
s N . Par.2.8=0
warto$¢ na wejsciu lin RN

Parametry te pozwalajg wyskalowaé
zakres wejéciowego sygnatu pradowego

I,, tak, aby mégt by¢ ustawiany pomigdzy Par 2,14

wartoscig maks. i min., patrz rys. 2.5-8 3 ‘1 lznac 34)
Ustawianie warto$ci minimalnej: — >
° Par. 2. 94 mA Par.2.10 20 mA
Ustawié minimalny poziom sygnatu I, ar2 -2 upotzkzs
vaﬁ):c parametr 2.9 i wisnaé przycisk Rysunek 2.5-8 Skalowanie analogowego wejscia I,

Ustawi¢ maksymalny poziom sygnatu
|, wybra¢ parametr 2.10

in®

i wecisngé przycisk Enter A Czgstotliwosé
wyjéciowa

Uwaga ! Parametry te moga by¢
ustawiane jedynie za pos$rednictwem
tej procedury (nie za$ za posred-
nictwem klawiszy ze strzatkami Par2.15 QU I~ .o 1

P . par.2.8=2
w gére i w dét). lin = uzytkownika

par.2.8=1
lin = 4—20 mA

2.11 Negacja wejscia analogowego |,

A, par. 1.5=0 (domysline).

)
, (zac34)
i

4 mA ! 20 mA
.9 Par.2.10
UD012K29

Jesli parametr 2.11 = 0, sygnat analogowy 0

|
|
i

1,,jest sygn. zadajgcym czestotl. ze zrodta Par.2.14 T =~ v: R E e
|

I,, nie jest negowany. Par.2

Jesdli parametr 2.11 = 1, sygnat analogowy
| jest negowany. Rysunek 2.5-9 Inwersja sygnatu I,

maks. sygn. |, =minimalnej nastawionej
predkosci

min. sygn. |, = maksymalnej nastawionej
predkosci

100% --

Sygnat filtrowany

2.12 Stata czasowa filtrowania R

wejécia analogowego |,

Odfiltrowanie zaktécen w wejsciowym
sygnale analogowym | . Dtuga stata
filtracji powoduje wydtuzenie czasu
reakcji urzadzenia na regu-lacje. ‘ Par. 2.12

t[s]

UD012K40

Patrz rysunek 2.5-10.

Rysunek 2.5-10 Stata czasowa filtrowania
analogowego wejscia |,

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa
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2.13 Zrédto B: wybor sygnatow logicznych Start/Stop
Patrz parametr 2.1, ustawienia 0-3.

2.14, Skalowanie zrédta zadajagcego A, warto§¢ minimalna/ warto§¢ maksymalna
2.15 Ustawienia graniczne: 0 < parametr 2.14 < parametr 2.15 < parametr 1.2
Jesli parametr 2.15 = 0, skalowanie jest wytgczone. Patrz rysunek 2.5-11 oraz 2.5-12.

(wejécie napigciowe U, na rysunkach (zakres 0-10 V) wybrano dla zrédta zadawania A)

Czestotliwosé Czestotliwosé
wyjsciowa wyjéciowa
I- Czestotliwos¢ max par. 1.2 |- Czestotliwosé max par. 1.2 1
|
par.2.5 - '
! I
! I
! I
! 1
! I
! I
! I
| |
! I
| i
| |
par.2.4 | : §
" I Wejscie 1 Wejscie
— Czestotliwos¢ min par. 1.1 I analogowe [V] ~ Czestotliwosé min par. 1.1 1 analogowe [V]
.
0 10 uporekiz 0 10 Upoiaxis
Rysunek 2.5-11 Skalowania zrédta Rysunek 2.5-12 Skalowania Zrédia zadajgcego
Zzadajgcego. parametr 2.15 = 0.

2. 16, Skalowanie zrédta zadajacego B, wartos¢
2.17 minimalna/ warto§¢ maksymalna
Patrz parametr 2.14 oraz 2.15.

2.18 Wolne wejscie analogowe, wybor sygnatu

Wybér sygnatu wejéciowego wolnego wejécia analogowego (wejécie nie uzywane
dla sygnatéw zadawania):

0 = Nie wykorzystane

1 = Sygnat napieciowy U,

2 = Sygnat pradowy |;,

2.19 Wolne wejscie analogowe, wybor funkcji

Parametr ten ustala funkcje wolnego
wejécia analogowego:

0= Funkcja niewykorzystana
1= Ograniczenie warto$ci gra- Granica momentu
B o obrotowego
nicznego pradu silnika
(parametr 1.7).
. 100% == -----sommmm————o— oo ]
Sygnat ten bedzie regulowat maksy- (Par.1.7) !
malna warto$é pradu silnika pomie- !
dzy wartosécia 0, a parametrem 1.7 !
ustalajgcym maksymalng granice. !
Patrz rysunek 2.5-13. !
|
I
i
|
|
1 Wejscie
| analogowe
om Sonaion 2oma Ueore!
4mA 20 mA
Uzytkownika Uzytkownika

Rysunek 2.5-13 Ograniczenie maksymalnej
wartosci pradu silnika.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 35
00-789 Warszawa
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2 Ograniczenie wartoéci pradu przy
hamowaniu pradem statym.

Prad hamowania DC

Warto$¢é pradu przy hamowaniu
pradem statym mozna ograni- 100%
czaé za posrednictwem sygnatu Par.4.8
wolnego wej$cia analogowego
pomiedzy warto$cig 0,15xI ., a
warto$cia pradu ustawiong za
posérednictwem parametru 4.8.
Patrz rysunek 2.5-14.

Wolne wyjscie
analogowe

0,15 x IncT

Rysunek 2.5-14 Ograniczanie 0 Zakres sygnatu UDo12Ks8
warto$ci pradu przy hamowaniu
pradem statym.

3 Ograniczanie czasu przyspie-
szania oraz opoézniania.

Wspétczynnik R
Czasy przyspieszania oraz
opdzniania moga zostaé¢ ogra-
niczone za pos$rednictwem
sygnatu swobodnie programo-
walnego wejécia analogowego,
zgodnie z nastgpujgcg formuta:

Ograniczony czas = ustawionemu
czasowi przyspieszania/hamowania
(parametry 1.3, 1.4, 4.3, 4,4)

podzielonemu przez wspétczynnik Wolne wejscie

I e
R z rysunku 2.5-15. analogow
Rysunek 2.5-15 Ograniczenie >
A N L, Zakres sygnatu UDO012K59
czasu przyspieszania oraz opoz-
niania

4  Ograniczenie kontrolowanej gra-

nicy momentu obrotowego.

L. . . Ograniczenie
Warto$é kontrolowanej granicy momentu obrotowego

momentu obrotowego moze byé

ograniczana za posrednictwem B8 e oo )
sygnatu wolnego wejécia analo-
gowego pomiedzy wartoécig O,
a jej ustawiona wartoscia (pa-
rametr 3.14), patrz rysunek 2.5-16.

Wolne wejscie
analogowe

Rysunek 2.5-16 Ograniczenie
kontrolowanej granicy momentu 3
obrotowego

Zakres sygnalfu UD012K60

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa
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2.20

3.3

3.5

Czas narastania potencjo-
metru silnika

Parametr okreéla szybko$¢ zmian
warto$ci  elektronicznego  poten-
cjometru silnika

Sygnat na wyjsciu
analogowym

Patrz tabela na stronie 2 - 9.

Czas filtracji wyjscia
analogowego

Filtrowanie analogowego sygnatu
wyjéciowego.
Patrz rysunek 2.5-17.

Negacja wyjscia analogowego

Zanegowanie wyj$ciowego sygnatu
analogowego:

maks. sygnat wyjéciowy = minimalna
warto$¢ zadana
min. sygnat wyjéciowy = maksymalna
warto$¢é zadana

Minimalna warto$¢ wyjscia
analogowego
Okre$la minimalng warto$é sygnatu

na 0 mA albo 4 mA (aktywne zero).
Patrz rysunek 2.5-19.

Skalowanie wyjscia
analogowego

Wspbtczynnik skalowania dla wyjécia
analogowego. Patrz rysunek 2.5-19.

Sygnat nie filtrowany

100% -

Sygnat filtrowany
63% |- - (-

tls]

UD012K16

Rysunek 2.5-17 Filtracja wyjscia
analogowego

Prad na wyjsci
analogowym

20 mA-|

12mA 4

10 mA

4mA

}
05 10 uporki7

Rysunek 2.5-18 Negacja wyjscia analogowego.

KAUKO - METEX

ul. Stoneczna 35
00-789 Warszawa
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Sygnat Maksym. warto$¢

Czestotliwo$é prag na

wyjéciowa Max. frequency (p. 1. 2 Zvﬂsiég'nwym (3.5 Par.3.5

Predko$é ob- = 200% =100

rotowa silnika  |Max. speed (n xf, . /) BOMAYT ooy T

Warto$é pradu

wyjsciowego 2x e

Moment obro- 12mA

towy silnika 2xTsi 10mA

Moc silnika 2xPgi

Napigcie silnika | 100% x U, g; Par 3,4 =

Narlecle szymy DC|1000V e
3.6 Funkcje wyjscia cyfrowego " 05 *‘zygngu

. upotzxis
3.7 Funkcje wyjscia
przekaznikowego 1

3.8 :::lznelt:;l:n"lvz (5;:;0 2 Rysunek 2.5-19 Skalowanie wyjscia analogowego.

Ustawiona wartoé¢

Sygnat na wyjsciu

0 = Nie uzywane

1 = Gotowos$¢

2 = Praca

3 = Usterka

4 = Usterka zanegowana

5 = Ostrzezenie o przegrzaniu

6 = Zewnetrzna usterka
lub ostrzezenie

7 = Ostrzezenie lub usterka
zrédta zadawania

8 = Ostrzezenie

9 = Nawroét

10= Predkos$¢ petzania

11= Osiaggnieto zadang predkos$é

12= Aktywny regulator silnika

13= Kontrola czestotliwosci
wyjéciowej 1

14 = Kontrola czestotliwosci
wyjéciowej 2

15 = Kontrola granicznej warto$ci
momentu

16 = Kontrola granicznej warto$ci
zrédta zadawania

17= Sterowanie zewnetrznego
hamulca

18= Ster. z zaciskow WE/WY

19= Kontrola granicznej wartosci
temperatury przemiennika
czestotliwosci

20= Niepozadany kierunek
obrotéw

21= Zanegowane sterowanie
zewnetrznego hamulca

Brak sygnatu

Wyijscie cyfrowe DO1 oraz programowalne wyjécia przekaznikowe
RO1, RO2) sg aktywne, jesli:

Przemiennik czestotliwo$ci jest gotowy do pracy.
Przemiennik czestotliwo$ci pracuje (silnik pracuje)
Nastapito wytaczenie awaryjne

Nie nastgpito wytgczenie awaryjne

Temperatura radiatora przekracza +70°C

Usterka lub ostrzezenie, zaleznie od parametru 7.2

Usterka lub ostrzezenie, zaleznie od parametru 7.1 - jeéli analogowe
zrédto zadawania wynosi 4 — 20 mA, a warto$¢ sygnatu jest < 4 mA
Zawsze jesli ostrzezenie istnieje

Wybrano polecenie nawrotu

Za posrednictwem wejécia cyfrowego wybrano predko$¢ petzania
Czestotliwo$¢ wyjéciowa jest réwna wartoéci zadawania
Wtaczyt sie regulator nadnapigciowy lub nadprgdowy
Czestotliwo$¢ wyjsciowa przekracza okreslong dolng lub gérng
granice (parametr 3.9 oraz 3.10)

Czestotliwo$¢ wyjsciowa przekracza okre$long dolng lub gérng
granice (parametr 3.11 oraz 3.12)

Moment obrotowy silnika przekracza okreslong dolng lub gérng
granicg (parametr 3.13 oraz 3.14)

Warto$¢ zrédta zadawania przekracza okreslong dolng lub gérng
granice (parametr. 3.15 oraz 3.16)

Sterowanie wtgczaniem/wytgczaniem zewnetrznego

hamulca z programowanym opéznieniem (parametr 3.17 oraz 3.18)
Tryb zewnetrznego sterowania wybierany przyciskiem programo-
walnym # 2

Temperatura przemiennika czestotliwo$ci przekracza okres$long
dopuszczalng warto$¢ (parametr 3.19 oraz 3.20).

Kierunek obrotéw wirnika silnika ré6zni sie od pozadanego
Sterowanie wtgczaniem/wytaczaniem zewnegtrznego

hamulca (parametr 3.17 oraz 3.18), wyjécie jest aktywne kiedy
sterowanie hamulcem jest wytgczone.

Tabela 2.5-2 Sygnafy wyjéciowe poprzez DO1 i wyjscia przekaZnikowe RO1 i RO2.

KAUKO - METEX
ul. Stoneczna 18/20
00 — 789 Warszawa
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Graniczna czestotliwos$¢ wyjsciowa 1, kontrola funkcji
1 Graniczna czestotliwo$¢ wyjsciowa 2, kontrola funkciji

= ©

0 = Brak kontroli

1 = Kontrola dolnej granicy

2 = Kontrola gérnej granicy

Jesli czestotliwo$é wyjsciowa jest mniejsza/wieksza niz okre$lona warto$é graniczna (3.10,
3.12), funkcja ta generuje komunikat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1 i wyj$cia
przekaznikowe RO1 lub RO2, zaleznie od ustawien parametréw 3.6-3.8.

3.10 Graniczna czestotliwo$¢ wyjsciowa 1, kontrola wartosci
3.12 Graniczna czestotliwo$¢ wyjsciowa 2, kontrola wartosci

Warto$¢ czestotliwosci kontrolowana w sposéb okreslony przez parametr 3.9 (3.11).
Patrz rysunek 2.5-20.

3.13 Graniczny moment obrotowy,
kontrola funkcji
0 = Brak kontroli

1 = Kontrola dolnej granicy
2 = Kontrola gérnej granicy

Jesdli obliczona warto$¢ momentu
obrotowego jest mniejsza/wigksza niz
okre$lona warto$¢ graniczna (3.14), 1
funkcja ta generuje komunikat ! !
ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe | |
DO1 i wyjécia przekaznikowe RO1 lub ‘ ‘

f[Hz] Par3.9 =2

Par3.10 {----------— /- —-- -

RO2, zaleznie od ustawien
parametréw 3.6 - 3.8.

Przyklad: |51 |ro1 — 21|RO1 1 |21 [RO1 —
22 |RO1 22 |RO1 22 [RO1

23 |RO1 — 23 |RO1 3 23 |RO1 —

Rysunek 2.5-20 Kontrola wyj$ciowej
czestotliwosci. UDO12K19

3.14 Graniczny moment obrotowy, kontrola wartosci

Obliczony moment obrotowy do kontrolowania w sposéb okreslony przez parametr 3.13.
Kontrolowang warto§¢ momentu obrotowego mozna zredukowa¢ ponizej ustawionej wartosci
za posrednictwem wolnego wej$cia sygnatéw analogowych, patrz parametr 2.18 i 2.19.

3.15 Graniczna warto$¢ zrédta zadjacego, kontrola funkcji

0 = Brak kontroli

1 = Kontrola dolnej granicy

2 = Kontrola gérnej granicy

Jesli wartos¢ zrédta zadawania jest mniejsza/wigksza niz okre$lona warto$¢ graniczna (3.16),
funkcja ta generuje komunikat ostrzegawczy przez wyjscie cyfrowe DO1 i wyj$cia prze-
kaznikowe RO1 lub RO2, zaleznie od ustawienia parametréw 3.6-3.8. Nadzorowana jest
warto$é aktywnego w danej chwili zrédta zadajgcego. Moze nig byé zrédto A lub B, zaleznie
od stanu wejécia DIB6 lub wartoéci zrédta zadajgcego z panelu sterowania, je$li aktywnym
miejscem sterowania jest panel sterowania.

3.16 Graniczna warto$¢ zrédta zadajacego, kontrola wartosci

Warto$¢ czestotliwosci kontrolowana w sposéb okreslony przez parametr 3.15.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 35
00-789 Warszawa
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Opodznienie wylaczenia zewnetrznego hamulca
Opodznienie zataczenia zewnetrznego hamulca

Parametry te pozwalajg powigza¢ dziatanie zewnetrznego hamulca z sygnatami startu
i zatrzymywania, jak pokazano na rysunku 2.5-21.

topF = Par.3.17 ton = Par. 3. 18

Zewnetrzny | .
WWL‘\QCCZONV i I Wyjscie cyfrowe
! 5
WEACZONY 1 lub przekaznikowe
I
I

DIA1: DO PRZODU
STOP

DIA2: DO TYEU t
STOP

»
>

UD012K45

toFF = Par.3.17 ton = Par.3. 18

Wyjscie cyfrowe
lub przekaznikowe

Zewnetrzny 1

hamulec I
WYLACZONY |
WEACZONY |

|

DIA1: IMPULS
STARTU
DIA2: IMPULS
STOPU

\

Rysunek 2.5-21 Sterowanie zewnetrznego hamulca:
a) Wybieranie logiki startu/stopu, parametr 2.1 = 0, 1 lub 2
b) Wybieranie logiki startu/stopu, parametr 2.1 = 3.

Sygnat sterujgcy hamowaniem moze pochodzi¢ z wyj$cia cyfrowego DO1 lub jednego z wyjéé
przekaznikowych RO1 i RO2; Patrz parametry 3.6 - 3.8.

Funkcja kontroli granicy temperatury przemiennika czestotliwosci

0 = Brak kontroli
1 = Kontrola dolnej granicy
2 = Kontrola gérnej granicy

Jesli temperatura przemiennika czestotliwo$ci przekroczy lub spadnie ponizej zadanej wartosci
granicznej (3.20), funkcja ta pozwala wyprowadzi¢ na wyjécie cyfrowe DO1 i wyjscia
przekaznikowe RO1 lub RO2 komunikat ostrzegawczy, zaleznie od ustawienia parametréw

3.6 -3.8.
Warto$¢ graniczna temperatury przemiennika czestotliwosci

Warto$¢ temperatury kontrolowana w sposéb okreslony przez parametr 3.19.

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
ul. Stoneczna 18/20
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Nachylenie charakterystyki przyspieszania/lhamowania 1
Nachylenie charakterystyki przyspieszania’/hamowania 2

Eal
N -

Parametry te pozwalajg wygtadzi¢ nachylenie poczatku oraz konca charakterystyki przy-
spieszania’lhamowania.

Wybranie warto$ci 0 daje liniowy ksztatt nachylenia, co powoduje natychmiastowe przy-
spieszanie/hamowanie zgodne ze zmianami warto$ci sygnatu zrédta zadajacego, przy statych
czasowych okres$lonych parametrami 1.3 oraz 1.4 (4.3 oraz 4.4).

s
[Hz]

Nadanie parametrowi 4.1 (4.2)
warto$ci z zakresu 0,1 - 10 s powo-
duje zmiang liniowego ksztattu
charakterystyki przyspieszania/
hamowania na charakterystyke krzywo-
liniowa w ksztatcie litery S. Parametry
1.3 1.4 (4.3 i 4.4) okre$lajg statg cza-
sowg przyspieszania/hamowania
w $rodku charakterystyki. Patrz
rysunek 2.5-22.

Rysunek 2.5-22 Charakterystyka przyspie- 4.1 (4.2 itl
szania/hamowania w ksztafcie litery S.

UD012K20

Czas przyspieszania 2
Czas hamowania 2

Eal
& w

Wartoéci te odpowiadaja czasowi potrzebnemu do zmiany czestotliwo$ci wyj$ciowej
z zadanej warto$ci minimalnej (parametr 1.1) do zadanej warto$ci maksymalnej (parametr
1.2). Parametry umozliwiajg okreslenie dwu réznych ustawien czaséw przyspieszania’hamowania
w jednej aplikacji. Mozna je wybieraé programowalnym sygnatem na zacisku DIA3 (Patrz parametr
2.2).

Czasy przyspieszania/hamowania mogg by¢ ograniczane za po$rednictwem zewnetrznego sygnatu
wejécia analogowego, patrz parametry 2.18 oraz 2.19.

4.5 Sterownik rezystora hamowania

0 = Brak sterownika rezystora hamowania
1 = Sterownik rezystora hamowania i rezystor zainstalowane
2 = Zewnetrzny sterownik rezystora hamowania

Podczas opdzniania silnika przez przemiennik czestotliwosci, energia obrotowa silnika i obcigzenia
sg wydzielane na zewnetrznym rezystorze hamowania. Jeéli jest on dobrany zgodnie z wymaganiami,
pozwala to przemiennikowi czestotliwo$ciowi na hamowanie obciazenia z takim samym momentem
obrotowym, jak przy jego przyspieszaniu. Dalszych informacji nalezy poszukiwaé w oddzielnej instrukcji
instalacji rezystora hamulca.

4.6 Funkcja startu
Wedtug charakterystyki

0 Przemiennik czestotliwos$ci rozpoczyna prace od 0 Hz i przyspiesza do zadanej przez zrédto
zadajgcego czestotliwoéci w ciggu zadanego czasu. (Bezwtadno$é obcigzenia lub opory
tarcia rozruchowego moga spowodowaé wydtuzenie czasu przyspieszania.)
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Start w biegu:

1 Przemiennik czestotliwo$ci moze uruchomi¢ obracajacy sie silnik, podajac na niego
maty moment obrotowy i szukajac czestotliwo$ci odpowiadajacej obrotom silnika.
Poszukiwania rozpoczynaja si¢ od maksymalnej czestotliwosci i trwajg az do wykrycia
czestotliwo$ci aktualnej. Nastepnie czestotliwo$¢ wyjSciowa bedzie zwiekszana/
zmniejszana do wartoéci zadanej przez zrédto zadajgce zgodnie z ustawionymi
parametrami przyspieszania/op6zniania.

To ustawienie nalezy wybraé, jesli silnik moze obraca¢ w momencie wydawania polecenia
startu.

Przy starcie w biegu mozliwe jest uruchomienie silnika pomimo wystepujacych krétkotrwatych
zanikéw napiecia zasilajgcego.

4.7 Funkcja zatrzymywania
Z rozpedu:

0 Po wydaniu polecenia stopu silnik zostaje zatrzymany obracajgc sie swobodnie, bez
zadnego sterowania ze strony przemiennika czestotliwo$ci.

Wedtug charakterystyki:

1 Po wydaniu polecenia stopu obroty silnika sg zmniejszane zgodnie z ustawieniem para-
metréw opoézniania. Je$li wystepuje znaczne nagromadzenie energii, zaleca sig
zwigkszenie szybko$ci opdzniania przez zastosowanie zewnegtrznego rezystora
hamulca.

4.8 Wartos$¢ pradu przy hamowaniu pradem statym
Okre$la warto$é pradu podawanag na silnik podczas hamowania pragdem statym.

Warto$é pradu przy hamowaniu pradem statym mozna zmniejszy¢ za posérednictwem
wolnego wejécia sygnatéw analogowych, patrz parametr 2.18 i 2.19.

4.9 Czas hamowania pragdem statym przy zatrzymywaniu

Okresla czy hamowanie jest ON (wtgczone) czy OFF (wytaczone) oraz czas hamowania
pradem statym podczas zatrzymywania silnika. Funkcja hamowania pradem statym zalezna
jest od funkcji stopu, parametr 4.7. Patrz rysunek 2.5-23.

0 Hamowanie pradem statym nie jest wykorzystywane
> 0 Hamowanie pragdem statym jest wykorzystywane; jego dziatanie zalezy od funkcji
zatrzymywania (parametr 4.7), a czas zalezy od warto$ci parametru 4.9.

Funkcja zatrzymywania = 0 (wybiegiem):

Po wydaniu polecenia zatrzymania silnik zatrzymuje si¢ wybiegiem, bez zadnego sterowania
z przemiennika czestotliwo$ci.

Podajgc na silnik napiecie state mozna go elektrycznie wyhamowaé w najkrétszym
mozliwym czasie, nie uzywajgc dodatkowej zewnetrznej rezystancji hamulca.

Po rozpoczeciu hamowania, jego czas jest dostosowywany do czestotliwo$ci. Jesli
czestotliwo$¢ jest * od czestotliwosci nominalnej silnika (parametr 1.11), czas hamowania jest
réwny wartoéci parametru 4.9. Jesli czestotliwos$¢ jest £10% czestotliwosci nominalnej, czas
hamowania wynosi 10% warto$ci parametru 4.9.

Funkcja zatrzymywania = 1 (wedtug charakterystyki):

Po wydaniu polecenia stopu, obroty silnika sg jak najszybciej zmniejszane zgodnie
z ustawionymi parametrami opézniania do predkosci okre$lonej parametrem 4.10,
przy ktérej rozpoczyna sie hamowanie pradem statym.
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Rysunek 2.5-23 Czas hamowania pradem statym dla parametru 4.7 = 0.

Czas hamowania jest okreslony
przez parametr 4.9. oy

- . Obroty silnika
Jesli wystepuje znaczny moment Ne——

bezwtadnoséci, zaleca sie
zwigkszenie szybkoséci hamo-
wania przez zastosowanie
zewnetrznego rezystora hamo-
wania. Patrz rysunek 2.5-24.

Czestotliwosé wyjéciowa

Hamowanie
pradem statym

Rysunek 2.5-24 Czas hamo-
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charakterystyki
Patrz rysunek 2.5-24.
4. 11 Czas hamowania pradem A
statym przy starcie Czestotliwosé
wyjsciowa

0 Hamowanie pradem statym
nie jest wykorzystywane.

> 0 Hamowanie pradem statym
wtgcza sie po wydaniu
polecenia startu, a parametr
ten okresla czas, po ktérym
hamowanie jest wytgczane. Po V
wytaczeniu hamowania
czestotliwoéé wyjéciowa rosnie | Par4. 11,
zaleznie od ustawienia ! .
warto$ci parametru funk(;jl ;E_/r*ngYMANIE Uoo1aK22
startu 4.6 oraz parametrow
przyspieszania (1.3, 4.1 lub
4.2, 4.3), patrz rysunek 2.5-25. Rysunek 2.5-25 Hamowanie

pradem statym przed rozruchem.
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4.12 Zadawanie czestotliwosci chwilowej

Warto$¢ parametru okresla czesto-
tliwosé chwilowa wybierang za
posrednictwem wejscia cyfrowego
DIAS ktére mozna zaprogramowaé na
predko$é chwilowa.

Patrz parametr 2.2.
L. ) Czestotliwose
5.1 Obszar czestotliwosci zabronionych wyjsciowa [Hz]
5.2 Dolna granica/ gérna granica
53
5.4
5.5
56 i f
W pewnych systemach moze by¢ . ‘1 N 2‘
potrzebne unikanie pracy na nie- 53 |54 fgggi{‘ﬁgggy
ktérych czestotliwosciach, ze wzgledu 55 |56
na problemy rezonansu mecha- ! ! Caestotiwosé zadana [Hz]
nicznego.Te parametry pozwalajg na . .
zdefiniowanie granic trzech zakreséw UDD12K33
"pomijanych" pomigdzy 0 Hz i 500 Hz.
Doktadno$¢ ustawiania wynosi 1.0 Hz. Rysunek 2.5-26 Przykiad ustawiania zakresu
czestotliwo$ci zabronionych.
Patrz rysunek 2.5-6.
6.1 Tryb sterowania silnika
0 = Sterowanie czestotliwoéciowe: Zaciski WE/WY i pulpit sa zrédtami zadawania czesto-
tliwosci i przemiennik czestotliwo$ci steruje czestotliwoscia
wyj$ciowa (doktadno$¢ wynosi 0,01 Hz)
1 = Regulacja predkoéci: Zaciski WE/WY i pulpit sa zrédtami zadawania predko$ci
i przemiennik czestotliwo$ci steruje obrotami silnika
(doktadno$¢ regulacji + 0,5%).
6.2 Czestotliwos¢ przetaczania
Hatas silnika mozna zminimalizowa¢ stosujac wysokie czestotliwosci przetgczania. Zwiekszenie
czestotliwoéci réwnoczesnie zmniejsza obcigzalno$¢ przemiennika czestotliwosci.
Przed zmiang czestotliwoéci z domys$inego ustawienia fabrycznego 10 kHz (3,6 kHz od 30 kW w gére),
nalezy odczyta¢ dopuszczalng obcigzalno$¢ z charakterystyki na wykresie 5.2-3 w rozdziale 5.2
Instrukciji obstugi.
Punkt ostabiania pola
Napiecie w punkcie ostabiania pola
Punktem ostabiania pola jest czestotliwo$¢ wyjéciowa, przy ktérej napigcie wyjSciowe osiaga zadang
warto$¢ maksymalng (parametr 6.4). Powyzej tej czestotliwosci napiecie wyjsciowe posiada ustawiong
warto$¢ maksymalna.
Ponizej tej czestotliwo$ci napigcie wyjéciowe zalezy od warto$ci parametréw charakterystyki
U/f 1.8, 1.9, 6.5, 6.6 oraz 6.7. Patrz rysunek 2.5-27.
Po zmianie warto$ci parametréw 1.10 oraz 1.11 (nominalnego napiecia i czestotliwoéci silnika),
odpowiednie warto$ci sg automatycznie nadawane parametrom 6.3 i 6.4. Jeéli trzeba zmienié¢
wartoéci dla punktu ostabiania pola i maksymalnego napiecia wyj$ciowego, nalezy to zrobi¢ po
ustawieniu wartoéci parametréw 1.10 i 1.11.
KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
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6.5

6.6

o
© ®

7.1

Charakterystyka U/f, czestotliwo$¢ punktu srodkowego

Jesli za posrednictwem parametru 1.8 wybrano programowalng charakterystyke U/f, parametr
ten okre$la czestotliwo$é punktu srodkowego charakterystyki. Patrz rysunek 2.5-27.

Charakterystyka U/f, napigcie punktu srodkowego

Jedli za posrednictwem parametru 1.8 wybrano programowalng charakterystyke U/f, pa-
rametr ten okreéla napiecie punktu $rodkowego. Patrz rysunek 2.5-27.

Napiecie wyj$sciowe przy czestotliwosci zerowej

Jeéli za posrednictwem parametru 1.8 wybrano programowalng charakterystyke U/f, pa-
rametr ten okre$la napiecie przy czestotliwo$ci zerowej. Patrz rysunek 2.5-27.

AU

Un - e
omys$lnie:
Par. 6. 4 Napiecie znamionowe silnika

: Punkt ostabienia pola
I
I
I
I
I
I
I
|
I
I
I
I
I

Par. 6. 6

1 Domyélnie:
(Dom. 10%) | lee_g{otliwos'é znamionowa
Par. 6.7  sinka
(Dom. 1.3%) ! W/ fiHz]
Par. 6.3
Fgor.n?' 55 Hz) UD012K08

Rysunek 2.5-27 Programowalna charakterystyka U/f.

Sterownik nadnapigciowy
Sterownik podnapieciowy

Te parametry pozwalajg wytgczy¢ dziatanie sterownikéw nad/podnapieciowych. Moze to byé
przydatne, jesli na przyktad napigcie zasilania wykazuje wahania wieksze niz -15%...+10%,
a aplikacja nie toleruje takich zmian napigcia, regulator steruje czestotliwo$cig wyj$ciowa
zgodnie z wahaniami napiecia zasilajgcego.

Nad/podnapieciowe wytaczenia mogg wydarzy¢ sie wéwczas kiedy sterowniki te nie dziataja.

Odpowiedz na usterke zrodta zadajacego

0 = Brak dziatania

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, tryb zatrzymania po usterce zgodny z parametrem 4.7
3 = Usterka, tryb zatrzymania po usterce zawsze wybiegiem

Komunikat ostrzegawczy lub usterka sg generowane, je$li wykorzystywany jest sygnat zrédta
zadajgcego 4-20 mA i warto$¢ pragdu spadnie ponizej 4 mA.

Informacje o niewtasciwej warto$ci zrédta zadajagcego mozna tez wyprowadzi¢ na cyfrowe
wyjscie DO1 i wyjscia przekaznikowe RO1 i RO2.

KAUKO - METEX

tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12

ul. Stoneczna 35
00 — 789 Warszawa



Vacon Aplikacja sterowania lokalny/ zdalny Strona 2-31

7.2 Odpowiedz na zewnetrzng usterke

0 = Brak dziatania

1 = Ostrzezenie

2 = Usterka, tryb zatrzymania po usterce zgodny z parametrem 4.7
3 = Usterka, tryb zatrzymania po usterce zawsze wybiegiem

Komunikat ostrzegawczy lub usterka sg generowane po pojawieniu sie na cyfrowym
wejéciu DIA3 sygnatu o usterce. Informacje o usterce mozna tez wyprowadzié na cyfrowe
wyjécie DO1 i wyjScia przekaznikowe RO1 i RO2.

7.3 Kontrola faz silnika

0 = Brak dziatania
2 = Komunikat o usterce

Funkcja kontroli faz silnika sprawdza, czy prady poszczegélnych faz sg w przyblizeniu réwne.
Zabezpieczenie przez zwarciem doziemnym

0 = Brak dziatania
2 = Komunikat o usterce

Funkcja zabezpieczenia przed zwarciem doziemnym sprawdza, czy suma pradéw fazowych
silnika jest réwna zeru.

Zabezpieczenie nadpradowe dziata zawsze i chroni przemiennik czestotliwos$ci w przypadku
zwaré doziemnych o duzej wartoéci pradu.

Parametry 7.5 - 7.9 Cieplne zabezpieczenie silnika

Uwagi ogolne

Termiczne zabezpieczenie silnika chroni silnik przed przegrzaniem. Sterowniki Vacon CX/CXL/CXS zdolne
sg do dostarczenia pradu o wyzszej wartoéci niz znamionowy prad silnika. Jezeli obcigzenie wymagaé
bedzie takiej wyzszej warto$ci pradu, zaistnieje ryzyko przegrzania silnika. Zdarza sie to szczegdlnie
przy niskich obrotach. Przy niskich obrotach zaréwno efekt chtodzenia silnika oraz wydajno$¢ wentylatora
chtodzacego silnik z przewietrzaniem wtasnym sg zredukowane. Jezeli silnik wyposazony jest w wentylator

zewnetrzny, ograniczenie obcigzenia przy niskich obrotach bedzie niewielkie.

Termiczne zabezpieczenie silnika oparte jest na
modelu matematycznym, wykorzystujgcym warto$é
pradu wyjsciowego przemiennika czestotliwoéci do
okreslenia obcigzenia silnika. Po wtaczeniu zasilania
sterownika, model matematyczny wykorzystuje warto$¢
temperatury radiatora do okreélenia cieplnego stanu
poczatkowego silnika. Model matematyczny zaktada,
ze temperatura otoczenia silnika wynosi 400C.

Cieplne zabezpieczenie silnika mozna regulowaé
ustawiajac odpowiednie parametry. Prad cieplny It
wyznacza warto$é pradu obcigzenia powyzej ktérego
silnik jest przecigzony. Granica tego pradu stanowi
funkcje czestotliwosci wyjéciowej. Charakterystyke It
wyznaczajg parametry 7.6, 7.7 oraz 7.9, patrz rysunek
2.5-28. Fabryczne warto$ci parametréw ustawiane sg
z tabliczki znamionowe;j silnika.

Przy pradzie wyjsciowym It stan cieplny osigga
warto$é znamionowg (100%). Stan cieplny jest
kwadratowa funkcja wartosci pradu. Przy 75% warto$ci
pradu wyjéciowego |y, stan cieplny osigga warto$¢
56%, za$ przy 120% wartosci pradu wyjéciowego I,
stan cieplny osiagnatby warto$§¢ 144%. Funkcja
spowoduje wytaczenie urzadzenia (patrz parametr
7.5) po osiagnieciu przez stan cieplny wartoéci 105%.
Szybko$¢ zmian stanu cieplnego zalezna jest od statej
czasowej parametru 7.8. Im wigkszy silnik tym dtuzej
trwa osiggniecie temperatury koricowej.

Stan cieplny silnika moze by¢ monitorowany za
posrednictwem wskaznika. Patrz tablica elementéw
monitorujgcych. (Podrecznik uzytkownika, tabela
7.3-1).

B OSTRZEZENIE!

Model matematyczny nie zabezpieczy silnika jesli strumien po-
wietrza chtodzacego silnik bedzie ograniczony przez niedrozng
kratke wlotu powietrza.
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7.5 Cieplne zabezpieczenie silnika
Dziatanie:

0 = Nie zastosowane

1 = Ostrzezenie

2 = Wytaczenie
Zaréwno ostrzezeniu jak i wytgczeniu towarzyszyé bedzie ten sam kod komunikatu.
Wybranie wytgczenia spowoduje zatrzymanie sterownika oraz uaktywnienie stanu usterki.

Dezaktywacja zabezpieczenia, ustawienie wartosci parametréw na 0, spowoduje ponowne
ustawienie stanu cieplnego silnika na warto$¢ 0%

7.6 Cieplne zabezpieczenie silnika, warto$¢ pradu punktu zatamania
(charakterystyki)

Warto$¢ pradu moze by¢ ustawiana pomigdzy 50,0 - 150,0% x |

nSil*

Parametr ten ustala warto$é pradu cieplnego przy czestotliwo$ciach powyzej punktu zatamania
charakterystyki pradu cieplnego. Patrz rysunek 2.5-28.

Warto$¢ parametru jest ustalana jako procent odnoszacy sie do danych dotyczacych wartos$ci
nominalnej pradu z tabliczki znamionowej silnika, parametr 1.13, nie za$ do warto$ci pradu
wyj$ciowego sterownika.

Znamionowy prad silnika jest warto$cig pradu, ktérg silnik moze wytrzymaé bez przegrzania przy
zwyktym bezpo$rednim wykorzystaniu.

Regulacja parametru 1.13 spowoduje jego automatyczne, ponowne ustawienie na warto$¢
fabryczna.

Ustawienie tego parametru (lub parametru 1.13) nie wptywa na maksymalng warto$¢ pradu
sterownika. Maksymalna warto$¢ pradu sterownika okreélana jest za pos$rednictwem
parametru 1.7.

A
Ograniczenie
pradowe
par. 1.7
Obszar przecigzenia
par.76 1————————— ——IT
I
|
I
par. 7.7 |
|
|
|
| f
Par ‘7_9 UMCH7_91
Rysunek 2.5-28 Charakterystyka
pradu cieplnego . silnika.
7.7 Cieplne zabezpieczenie silnika, warto$¢ pradu przy czestotliwosci zerowej

Wartoéci pradu mozna ustawia¢ pomigdzy 10,0 - 150,0% x | ¢,. Ten parametr ustala warto$¢ pradu
cieplnego przy czestotliwosci zerowej. Patrz rysunek 2.5-28.

Domys$lna warto$¢ pradu ustalana jest przy zatozeniu, ze brak jest zewnetrznego chtodzenia
silnika. Jesli korzysta sie z wentylatora zewnetrznego, parametr ten mozna ustawi¢ na 90%
wartosci (a nawet wyzej).
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7.8

7.9

Warto$¢ parametru jest ustawiana jako procent
odnoszacy sie do danych do-tyczacych
wartoéci nominalnej pradu z tabliczki
znamionowe;j silnika, parametr 1.13, nie za$ do
wartoéci pradu wyj$ciowego sterownika.
Znamionowy prad silnika jest warto$cig pradu
ktéra silnik moze wytrzymaé bez przegrzania
przy podtaczeniu bezposrednio do sieci.

Regulacja parametru 1.13 spowoduje jego
automatyczne, ponowne ustawienie na warto$¢
fabryczna.

Ustawienie tego parametru (lub parametru
1.13) nie wptywa na maksymalng warto$é
pradu przemiennika. Maksymalna warto$¢
pradu przemiennika okreé$lana jest za
posrednictwem parametru 1.7.

Cieplne zabezpieczenie silnika, stata czasowa

Czas ten moze by¢ ustawiony pomiedzy 0,5 - 300 minutami.
Jest to cieplna stata czasowa silnika. Im wiekszy silnik, tym wieksza stata czasowa. Stata
czasowa jest czasem, w obrebie ktérego obliczony stan cieplny osigga 63% swojej koncowej warto$ci.

Czas cieplny silnika jest wielko$cig specyficzng
dla projektu silnika i jest rézny dla silnikéw
réznych producentéw.

Domys$ina warto$¢ statej czasowej obliczana
jest w oparciu o dane znamionowej tabliczki
silnika podajacej parametry 1.12 oraz 1.13.
Jedli obydwa parametry sg ustawione,
woéwczas parametr ten ustawiany jest na
warto$¢ fabryczna.

Jesdli znany jest czas tg silnika (podany przez
producenta silnika), parametr statej czasowej

mozna by ustawi¢ w oparciu o czas te.
W przyblizeniu, cieplna stata czasowa silnika
w minutach jest réwna 2 x tg (tg wyrazony
w sekundach jest czasem, przez ktéry silnik
moze bezpiecznie pracowacd przy
szesciokrotnej wartoéci pradu). Jesli silnik jest
zatrzymany, warto$¢ statej czasowej jest
wewnetrznie trzykrotnie zwigkszana w stosunku
do ustawionej wartoéci. Chtodzenie w stanie
stopu opiera sie na konwekcji i stata czasowa
wzrasta.

Cieplne zabezpieczenie silnika, czgstotliwo$¢ punktu zatamania

Czestotliwo$¢ ta moze by¢ ustawiona pomiedzy 10 - 500 Hz. Jest to punkt zatamania charakterystyki
pradu cieplnego. Przy czestotliwosciach powyzej tego punktu zaktada sig stato$¢ pojemnosci cieplnej
silnika. Patrz rysunek 2.5-28.

Warto$¢ domyséina oparta jest na parametrze 1.11 ustawianym wedtug tabliczki znamionowe;j silnika.

Wynosi ona 35 Hz dla silnika 50 Hz oraz 42 Hz dla silnika 60 Hz. Ogédlnie jest to 70 % wartosci
czestotliwo$ci w punkcie ostabienia pola (parametr 6.3). Zmiana zaréwno parametru 1.11 jak

i parametru 6.3 spowoduje ponowne ustawienie parametru na warto$¢ fabryczna.

Temperatura silnika

Obszar wytaczania

105%

/4

Prad
silnka

"t

Temperatura silnika

I 4
Stata czasowa T

Ostrzezenie lub wytaczenie
par. 7.5

T,

o=m?x T Czas

*) Zmienia sig wraz z wielkoscia silnika
regulowana za pomocg parametru 7.8.

UMCH7_92

Rysunek 2.5-29 Obliczanie temperatury silnika.
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Parametry 7.10 -7.13, Zabezpieczenie przed utykiem
Uwagi ogélne

Zabezpieczenie przed utykiem ma za zadanie ochrone silnika przed krétkotrwatymi sytuacjami
przecigzeniowymi takimi jak utyk silnika.

Czas reakcji zabezpieczenia przed utykiem moze byé ustawiony jako krétszy niz czas reakcji cieplnego
zabezpieczenia silnika. Stan utyku okre$lony jest przez dwa parametry, 7.11 Warto$¢ pradu utyku oraz
7.13 Czestotliwo$¢ Utyku. Jeéli przekracza ustalong warto$¢ graniczng, za$ czestotliwo$é jest nizsza od
ustalonej warto$ci granicznej, wystepuje utyk. Wéwczas brakuje wskazania rzeczywistych obrotéw watu silnika.
Zabezpieczenie przed utykiem jest zabezpieczeniem typu nadpradowego.

7.10 Zabezpieczenie przed utykiem

Dziatanie:

0 = Nie zastosowane

1 = Ostrzezenie

2 = Wytaczenie

Zaréwno ostrzezeniu jak i wytgczeniu towarzyszyé bedzie ten sam kod komunikatu.
Wybranie wytgczenia spowoduje zatrzymanie sterownika oraz uaktywnienie stanu usterki.

Ustawienie warto$ci parametréw na 0, spowoduje dezaktywacje zabezpieczenia oraz
ponowne ustawienie stanu licznika
czasu utyku na warto$¢ zerowa. A

7.1 Graniczny prad utyku

Warto$¢ pradu moze byé ustawiona
pomigdzy 0,0 - 200% X | ;.

W stanie utyku warto$¢ pradu musi
przekracza¢ tg granice. Patrz rysunek
2.5-30. Warto$¢ ta jest ustalana jako Obszar utyku
procent znamionowego pradu silnika -
parametr 1.13, z tabliczki znamionowej
silnika. Podczas regulacji parametru

1.13, parametr ten jest automatycznie Par7.11  + ]
ponownie ustawiany na  warto$¢ !
fabryczna. |
|
I
7.12 Czas utyku ! ! >
I
Warto§é czasu moze byé ustawiona Par7.13  umchz 11
pomigdzy 2,0 - 120 s. Rysunek 2.5-30 Ustalanie charakterystyk utyku.

Jest to maksymalny dozwolony czas
stanu utyku. Istnieje specjalny
wewnetrzny  zliczajaco/odliczajgcy
licznik do zliczania czasu utyku. Patrz A Licznik czasu utyku
rysunek 2.5-31.

Obszar wytgczenia

Po przekroczeniu przez licznik czasu
utyku wartoéci tej granicy, zabez- Par7.12 |
pieczenie spowoduje wytaczenie
(patrz parametr 7.10). Wytaczenie/

. sz ostrzezenie
7.13 Maksymalna czestotliwosé

par. 7. 10
utyku
Warto$¢ czestotliwoéci moze byé
ustawiona pomiedzy 1 - f
(parametr 1.2). Czas
W stanie utyku, czestotliwo$é >
wyjéciowa musi byé mniejsza od tej Brak u‘d}i'u‘;,—\_,—:
granicy. Patrz rysunek 2.5-30. UMCH?_12

Rysunek 5.5-26 Obliczanie czasu utyku.
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Parametry 7.14 -7.17, Zabezpieczenie przed niedocigzeniem

Uwagi ogolne

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem ma na celu zapewnienie, ze podczas pracy sterownika silnik jest
obcigzony. Utrata obcigzenia moze by¢ spowodowana problemami w procesie, takimi jak peknigcie pasa lub

suchobieg pompy.

Zabezpieczenie silnika przed niedocigzeniem moze
by¢ regulowane poprzez ustalenie przebiegu
charakterystyki niedocigzenia za posrednictwem
parametréw 7.15 oraz 7.16. Charakterystyka
niedocigzenia jest krzywg drugiego stopnia
przechodzaca przez punkt zerowy czestotliwoéci oraz
punkt ostabienia pola. Zabezpieczenie nie jest aktywne
ponizej 5 Hz (licznik niedociazenia jest zatrzymany).
Patrz rysunek 2.5-32. Warto$ci momentu obrotowego
przy ustalaniu przebiegu charakterystyki niedocigzenia

7.14

Dziatanie:
0 = nie zastosowane
1 = Ostrzezenie
2 = Wytaczenie

sg ustalane jako procent nominalnego momentu
obrotowego silnika. Dane z tabliczki znamionowej
silnika, parametr 1.13, znamionowy prad silnika oraz
znamionowy prad przemiennika | wykorzystywane sg
do znalezienia odpowiedniej skali dla wewnetrznej
warto$ci momentu obrotowego. Jesli z przemiennikiem
pracuje inny silnik niz nominalny, zmniejsza sie
doktadno$¢ obliczonego momentu obrotowego

Zabezpieczenie przed niedocigzeniem

Zaréwno ostrzezeniu jak i wytgczeniu towarzyszy¢ bedzie ten sam kod komunikatu. Wybranie
wytgczenia spowoduje zatrzymanie przemiennika oraz uaktywnienie stanu usterki.

Dezaktywacja zabezpieczenia, ustawienie warto$ci parametréw na 0, spowoduje ponowne ustawienie

licznika czasu niedocigzenia na zero.

7.15 Zabezpieczenie przed niedo-

cigzeniem, obszar obcigzenia

powyzej punktu ostabienia
wzbudzenia

Warto$¢ graniczna momentu obrotowego
moze by¢ ustawiana pomiedzy 10,0 -
150,0% x M

Parametr ten ustala  warto$¢
minimalnego dozwolonego momentu
obrotowego przy czestotliwo$ciach
powyzej punktu ostabienia
wzbudzenia.

Patrz rysunek 2.5-32.

nSil*

Regulacja parametru 1.13 spowoduje
jego automatyczne, ponowne
ustawienie na warto$¢ fabryczng.

Warto$¢ graniczna momentu obrotowego moze by¢ ustawiona pomigdzy 5,0 - 150,0% x M

A Moment obrotowy

Par.7.15

Par. 7. 16 ) .
Obszar niedocigzen,

a

f

H ‘ >

5Hz Punkt ostabienia pola UMCH7_15
par. 6.3

|
I
I
I
I
I
I
I
I
|
i
I
I
I
I

Rysunek 2.5-32 Ustalanie minimalnej
warto$ci obciazenia.

Zabezpieczenie przed niedocigzeniem, obciazenie przy czestotliwosci zerowej

nSil

Ten parametr ustala warto$¢ minimalnego dopuszczalnego momentu obrotowego przy czg-stotliwo$ci
zerowej. Patrz rysunek 2.5-32. Regulacja parametru 1.13 spowoduje jego auto-matyczne, ponowne

ustawienie na warto$¢ fabryczna.

KAUKO - METEX
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7.17 Czas niedocigzenia

Warto$é czasu moze byé ustawiona
pomiedzy 2,0 - 600,0 s.

Jest to maksymalny, dozwolony czas
stanu niedociazenia. Istnieje specjalny

wewnetrzny  zliczajgco/odliczajgcy Licznik czasu niedocigzenia
licznik akumulujgcy czas :

N Lo Obszar wylaczania
niedocigzenia. Patrz rysunek 2.5-33.

Par.7.17 L /
Po przekroczeniu przez licznik czasu N
niedocigzenia warto$ci tej granicy, | Wylgczenie/
. . ; | ostrzezenie

zabezpieczenie spowoduje \par. 7. 14

wytaczenie (patrz parametr 7.14). Po
zatrzymaniu sterownika, licznik czasu
niedocigzenia jest zerowany.

Czas

Niedocigzenie - - -
Brak niedocigzenia [ [ T N I
UMCH7_17
Rysunek 2.5-33 Obliczanie czasu
niedocigzenia.

8.1 Automatyczne wznawianie pracy: liczba prob
8.2 Automatyczne wznawianie pracy: czas proby
Funkcja automatycznego wznawiania pracy wznawia prace przemiennika czestotliwo$ci po usterkach
okreslonych przez parametry 8.4-8.8. Funkcje startu oraz automatycznego wznawiania pracy okre$la
parametr 8.3. Patrz rysunek 2.5-34.
A Liczba usterek w czasie
probytpmby

41 | tproby tDrévby

s

2+

L | (préby =Par.8.2

t
Trzy usterki Cztery usterki
PRACA
ZATRZYMANIE _ - _ . _ __ _________________________ uporaKes 1
Rysunek 2.5-34 Automatyczne wznawianie pracy.
Parametr 8.1 okreéla liczbe préb automatycznych wznowien pracy, ktére moga mieé miejsce
w czasie préby okre$lonym przez parametr 8.2.
Liczenie czasu zaczyna sie od pierwszego automatycznego wznowienia pracy. Jeéli liczba
wznowien w czasie trwania proby nie przekracza wartoéci parametru 8.1, po minigciu czasu
licznik jest kasowany, wznowienie zliczania nastepuje dopiero po wystgpieniu kolejnej usterki.
KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12

ul. Stoneczna 35
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8.3 Automatyczne wznawianie pracy, funkcja startu

Ten parametr okre$la tryb startu:
0 = Start wedtug charakterystyki
1 = Start w biegu, patrz parametr 4.6.

8.4 Automatyczne wznawianie pracy po usterce zbyt niskiej wartosci napigcia

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wytgczeniu spowodowanym usterkg zbyt
niskiego napiecia.

1 = Automatyczne wznowienie pracy nastgpi po powrocie napigcia do normalnego stanu
(powrocie do normalnego poziomu napigcia na szynie pradu statego).

8.5 Automatyczne wznawianie pracy po usterce zbyt wysokiej wartosci napigcia

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wytaczeniu spowodowanym usterka zbyt
wysokiego napiecia.

1 = Automatyczne wznowienie pracy nastgpi po powrocie napiecia do normalnego stanu
(powrocie do normalnego poziomu napigcia na szynie statopragdowej).

8.6 Automatyczne wznawianie pracy po usterce zbyt wysokiej wartosci pradu

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wytaczeniu spowodowanym
usterka zbyt wysokiej wartosci pradu.

1 = Po wystapieniu usterki zbyt wysokiej wartoéci pradu nastapi automatyczne
wznowienie pracy.

8.7 Automatyczne wznawianie pracy po usterce zrédta zadajacego

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wytgczeniu spowodowanym
usterkg zrédta zadajgcego.

1 = Automatyczne wznowienie pracy nastapi po powrocie analogowego, prgdo-
wego sygnatu zrédta zadajacego (4-20 mA) do normalnego poziomu (=4 mA).

8.8 Automatyczne wznowienie pracy po usterce z powodu zbyt wysokiej/ zbyt
niskiej temperatury

0 = Praca nie jest automatycznie wznawiana po wytgczeniu spowodowanym uster-
ka zbyt wysokiej/ zbyt niskiej temperatury.

1 = Automatyczne wznowienie pracy nastgpi po powrocie temperatury wymiennika
ciepta do normalnego poziomu (miedzy -10°C....+75°C).

KAUKO - METEX tel. (22) 330 12 00 fax (22) 330 12 12
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Uwagi:
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